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Uj Fluke Motor Hajtas Analizatorok, MDA-510 és MDA-550
Egyszeriibb komplex motorhajtas hibakeresés,
Iranyitott vizsgalati osszeallitasokkal és automatizalt hajtasmérésekkel

Az 4j Fluke MDA-510 és MDA-550 Motor Hajtas Analizatorok

Az 1j Fluke MDA-510 és MDA-550 Motor Hajtas Analizatorok 1ddt takaritanak meg és megsziintetik a
komplex mérési dsszeallitasokhoz kapcsolodo vitdkat, egyuttal egystertiisitik a hibakeresési folyamatot.
Egyszertien vélasszunk ki egy vizsgalatot, és a 1épésrol 1épésre levezetett mérések megmutatjak, hogy
milyen aram és fesziiltség csatlakozasokat kell 1étesiteni, mikdzben az eldre beallitott mérési profilok
biztositjak, hogy hozzéajussunk minden kritikus mérési szakasznal— bemenettdl a kimenetig - a DC buszrol és
magarol a motorrol sziikséges Osszes adathoz. Az alapfokutol a magas szintig terjedé mérésekkel, melyeket
az MDA-500 sorozat lefed, és a beépitett jegyzOkonyv készitdvel gyorsan és konnyen 1étrehozhatok az - igy
talaltuk, - igy hagytuk ott- megbizhat6 jegyz6konyvek.

Az MDA-510 és az MDA-550 az idealis hordozhat6 motoranalizis vizsgalo eszkoz, mely segiti a hibahely
biztonsagos behatarolasat és az inverteres motor meghajto rendszerek jellegzetes problémainak
hibakeresését.



Alapvetd jellemzok és tulajdonsagok’

e Meéri az inverter kimend fesziiltségét, DC busz és hullamossag fesziiltséget,
felharmonikusokat, aszimmetriat
e Hérom nagy teljesitményli vizsgald eszkdz egyben: motorhajtas analizator,
hullamforma analizator és regisztral6 adatgytijté, mindez egyben
e Négy bemeneti csatorna fesziiltség és aramjelek méréséhez
e Meéri az alabbi, kulcsfontossaghi motor paramétereket
- Fesziiltség, aram, DC busz fesziiltség szint és AC hullamossag, fesziiltség és dram
aszimmetria ¢s feszliltség modulacid
- Ezenkivil, az MDA-550 mér: felharmonikusokat, motor tengely fesziiltség
kistiléseket, és rendelkezik a mérésekhez sziikséges tartozékokkal
-Az MDA-550 végrehajt hosszantartd felharmonikus méréseket annak
megallapitdsara, hogy az alacsony és magas rendii felharmonikusok milyen hatassal
vannak az adott halozatra
e Végezziink irdnyitott méréseket motorhajtas bemenet, DC busz, hajtas kimenet, motor
bemenet és tengely témakban (MDA-550) grafikus 1épésrdl-1épésre fesziiltség és
aram kapcsolasi rajzok szerint.
e Meérési Osszeallitasokat elore beallitott mérési profilokkal a valasztott mérési eljarason
alapul6 adatgytijtés automatikus triggereléséhez.
e (Gyorsan és konnyen készitsiink jegyzokonyveket, amelyek tokéletesen alkalmasak
hibakeresés dokumentalasra és masokkal valé egyiittmiikodésre
o ¢sregisztralo képességgel
e Mérjiink tovabbi villamos paramétereket ipari berendezések villamos és elektronikus
méréseinek teljes tartomanyaban egy komplett 500 MHz-es oszcilloszkoppal,
mérdeszkozokkel és adatgylijtdi kapacitassal rendelkezé mérd rendszerrel.

e USB A ¢s USB mini B csatlakozasi lehetdség

%
Megjegyz¢s: nem minden jellemz6t tartalmaz az dsszes tipus.



Miért ne valasszunk inkabb egy szkopmétert, vagy egy Fluke 438-2-0t

Motorhajtas analizatorokkal hozzajuthatunk a Fluke 190 Scope Meter funkcidihoz, de az MDA
optimalizalja a hibakeres0 és teljesitOképesség vizsgald méréseket is.

430-11 438-11 MDA-5X0
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Vevo profil: Miért fogjak megvasarolni?

Ezeknek a vevOknek ténylegesen hibakeresést kell végezni, gyorsan el kell jutniuk a hiba gydkeréig,
csokkenteni kell a javitas koltségeit és a jotallas alatt felmeriild panaszokat. A Fluke MDA-510 és 550
felgyorsitja ezt a folyamatot és hatékony eszkoz lehet még egy kevésbé képzett miiszaki ember kezében az
iranyitott mérési rendszernek kdszonhetden. a bedllitds egyszerli és félautomata a jobb és gyorsabb
mérések érdekében, ezzel pénz takaritva meg. A jegyzOkonyvek fontosak a felhasznalok szamara, az
analizatorok nagyon gyorsan €s egyszerlien megszerzik a mért adatokat, amelyek birtokdban a FlukeView
dokumentélja és menti azokat. Ezek a jegyzOkonyvek kiilondsen hasznosak a munka befejezésekor €s az
iizembe helyezésnél, valamint az eldtte-utdna 6sszehasonlitasoknal. Az 1d6 megtakaritasi képességen tl az
analizatorok hasznalhatok teljes képességli 500 MHz-es Scope Meter-ként hibakereséshez a hajtadsokon
tulmenden olyan teriileteken is, mint hajtasszabalyozas jelek, visszacsatold érzékeldk és digitalis
kommunikacids vonalak. Ezen jellemzdk kombinécioja eszkozt ad a felhasznald kezébe a hajtasok gyors és
hatékony tizembe helyezéséhez és hibakereséséhez vegyes hozzaértés estén is.



Osszegzés

Az 1) MDA-510 végigvezeti a felhasznalot a hajtdsokon végzendd méréseken a halozati bemenettdl a
motor kimenetig, a méréeszkoz kiilonleges informacidkat szolgaltat a mérések fajtairol, azok
végrehajtasardl a képernydn megjelend utasitdsokkal és kapcsolasi rajzokkal.

Az MDA-5500 ugyanezen képességeket nytjtja, de méri az alapfrekvencidk felharmonikusait is
magasabb, 9 kHz-t6] 150 kHz-ig terjedd tartomanyban. Az MDA-5500 tengelyfesziiltség méréseket is
végez, ¢s a szallitas tartalmazza a méréfejeket és azok tokjat.

Miiszaki adatok
Measurement and Analysis Combinations
Test point Sub group Reading 1 Reading 2 Reading 3 Reading 4
Motor drive input
Voltage and current
Phase-phase V-A-Hz V ac+dc A ac+dc Hz
V peak V peak max V peak min V pk-to-pk Crest factor
A peak A peak max A peak min A pk-to-pk Crest factor
Phase-ground V-A-Hz V ac+dc A ac+dc Hz
V peak V peak max V peak min V pk-to-pk Crest factor
A peak A peak max A peak min A pk-to-pk Crest factor
Voltage unbalance | Unbalance V ac+dc V ac+dc V ac+dc Unbalance
Peak V pk-to-pk V pk-to-pk V pk-to-pk
Current unbalance Unbalance A ac+dc A ac+dc A ac+dc Unbalance
Peak A pk-to-pk A pk-to-pk A pk-to-pk
DC V dc V pk-to-pk V peak max
Ripple V ac V pk-to-pk Hz
Voltage and current | V-A-Hz vV PWM A ac+dc Hz V/Hz
(filtered)
V peak V peak max V peak min V pk-to-pk Crest factor
A peak A peak max A peak min A pk-to-pk Crest factor
Voltage unbalance Unbalance V PWM V PWM V PWM Unbalance
Peak V pk-to-pk V pk-to-pk V pk-to-pk
Current unbalance Unbalance A ac+dc A ac+dc A ac+dc Unbalance
Peak A pk-to-pk A pk-to-pk A pk-to-pk
Voltage modulation
Phase-phase Zoom 1 VvV PWM V pk-to-pk Hz V/Hz
Zoom 2 V peak max V peak min Delta V
Zoom 3 peak V peak max Delta V/s Risetime peak Overshoot
Zoom 3 level Delta V Delta V/s Risetime level Overshoot
Phase-ground Zoom 1 VvV PWM V pk-to-pk V peak max V peak min
Zoom 2 V Peak max V peak min Delta V Hz
Zoom 3 peak V Peak max Delta V/s Risetime peak Overshoot
Zoom 3 level Delta V Delta V/s Risetime level Overshoot




Phase-DC + Zoom 1 V PWM V pk-to-pk V Peak max V peak min
Zoom 2 V peak max V peak min Delta V Hz
Zoom 3 peak V peak max Delta V/s Risetime peak Overshoot
Zoom 3 level Delta V Delta V/s Risetime level Overshoot



Phase-DC -

Zoom 1
Zoom 2
Zoom 3 peak

Zoom 3 level

V peak max
Delta V
Risetime peak

Risetime level

V peak min
Hz
Overshoot

Overshoot

Motor input

Voltage and current
(filtered)

Voltage unbalance

Current unbalance

Voltage modulation

Phase-phase

Phase-ground

MDA 550 only

V-A-Hz

V peak

A peak
Unbalance
Peak
Unbalance

Peak

Zoom 1
Zoom 2
Zoom 3 peak
Zoom 3 level
Zoom 1
Zoom 2
Zoom 3 peak

Zoom 3 level

V PWM V pk-to-pk
V peak max V peak min
V peak max Delta V/s
Delta V Delta V/s

VvV PWM A ac+dc

V peak max V peak min
A peak max A peak min
V PWM V PWM

V pk-to-pk V pk-to-pk
A ac+dc A ac+dc

A pk-to-pk A pk-to-pk
V PWM V pk-to-pk
V peak max V peak min
V peak max Delta V/s
Delta V Delta V/s

V PWM V pk-to-pk
V peak max V peak min
V peak max Delta V/s
Delta V Delta V/s

Hz

V pk-to-pk
A pk-to-pk
V PWM

V pk-to-pk
A ac+dc

A pk-to-pk

Hz

Delta V
Risetime peak
Risetime level
V peak max
Delta V
Risetime peak

Risetime level

V/Hz

Crest factor
Crest factor

Unbalance

Unbalance

V/Hz

Overshoot
Overshoot
V peak min
Hz
Overshoot

Overshoot

Motor shaft
Shaft voltage

Motor drive input, output

Harmonics

Events off
Events on
and motor input

Voltage

Current

V pk-to-pk
Delta V

V ac

A ac

Rise/fall time

V fundamental

A fundamental

Delta V/s

Hz fundamental

Hz fundamental

Events/s

% THD
% THD/TDD



Specifikacio

Measurement Function
DC voltage (V dc)

Maximum voltage with 10:1 or 100:1
probe

Maximum resolution with 10:1 or 100:1
probe

Full scale reading

Accuracy at 4 s to 10 us/div

Specification

1000 V

1 mV

999 counts
+ (3 % + 6 counts)

AC voltage (V ac)

Maximum voltage with 10:1 or 100:1
probe

Maximum resolution with 10:1 or 100:1
probe

Full scale reading
50 Hz

60 Hz

60 Hz to 20 kHz
20 kHz to 1 MHz
1 MHz to 25 MHz

1000 V

1 mV

999 counts

+ (3 % + 10 counts) - 0.6 %
+ (3 % + 10 counts) - 0.4 %
+ (4 % + 15 counts)

+ (6 % + 20 counts)

+ (10 % + 20 counts)

True-rms voltage (V ac+dc)

Maximum voltage with 10:1 or 100:1
probe

Maximum resolution with 10:1 or 100:1
probe

Full scale reading

DC to 60 Hz

60 Hz to 20 kHz

20 kHz to 1 MHz

1 MHz to 25 MHz
PWM voltage (V pwm)

1000 V

1 mV

1100 counts

+ (3 % + 10 counts)
+ (4 % + 15 counts)
+ (6 % + 20 counts)
+ (110 % + 20 counts)

Purpose

Principle

Accuracy

Peak voltage (V peak)

To measure on pulse width modulated signals, like motor drive inverter outputs

Readings show the effective voltage based on the average value of samples overawhole number
of periods of the fundamental frequency

As Vac+dc for sinewave signals

Modes

Maximum voltage with 10:1 or 100:1
probe

Maximum resolution with 10:1 or 100:1
probe

Accuracy
Max peak, min peak
Pk-to-pk

Full scale reading

Max peak, min peak, or pk-to-pk
1000 V

10 mVv

+ 0.2 division
+ 0.4 division

800 counts



Current (AMP) with current clamp
Ranges
Scale Factors

Accuracy

Same as V ac, Vac+dc or V peak
0.1 mV/A, 1 mV/A, 10 mV/A, 20 mV/A, 50mV/A, 100 mV/A, 200 mV/A, 400 mV/A
Same as Vac, Vac+dc or V peak (add current clamp accuracy)

Frequency (Hz)
Range
Full scale reading

Accuracy

1.000 Hz to 500 MHz
999 counts
+ (0.5 % + 2 counts)

Voltage/Herz ratio (V/Hz)

Purpose

Accuracy

Toshow the measured VPWM value (see VPWM) divided by the fundamental frequency on vari-
able ac motor speeddrives

% Vrms + % Hz

Voltage unbalance drive input

Purpose

Accuracy

Voltage unbalance drive output and
motor input

Purpose

Accuracy

Toshow the highest percentage difference of one of the phase vs average of the 3true-rms
voltages

Indicative percentage based on Vac+dc values

To show the highest percentage difference of one of the phase vs average of the 3 PWM voltages

Indicative percentage based on V PWM values

Current unbalance drive input

Purpose

Accuracy

Current unbalance drive output and
motor input

Purpose

Accuracy

Rise and fall time

Toshow the highest percentage difference of one of the phase vs average of the 3 AC current
values

Indicative percentage based on Aac+dc values

Toshow the highest percentage difference of one of the phase vs average of the 3 AC current
values

Indicative percentage based on A ac values

Readings
Accuracy

Harmonics and spectrum

Voltage difference (dV), time difference (dt), voltage vs time difference (dV/dt), overshoot

As oscilloscope accuracy

Harmonics
Spectrum ranges
Shaft voltage
Events / second

Report data capture

DC to 51st
1...9 kHz, 9-150 kHz (20 MHz filter on), up to 500 MHz (voltage modulation)

Indicative percentage based on rise and fall time (Impulse discharges) measurements

Number of screens
Transfer to PC

Probe settings

Typical 50 screens can be saved in reports (depends on compression ratio)
Using 2 GB USB stick or mini-USB to USB cable and FlukeView™ 2 for ScopeMeter™

Voltage Probe
Current Clamp
Shaft Voltage Probe

1:1,10:1, 100:1, 1000:1, 20:1, 200:1
0.1 mV/A, 1 mV/A, 10 mV/A, 20 mV/A, 50 mV/A, 100 mV/A, 200 mV/A, 400 mV/A
1:1,10:1, 100:1



Kérjen ajanlatot!
Weboldal: www.globalfocus.hu
e-mail: info@globalfocus.hu
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